Czesc¢ opisowa

Niniejsza dokumentacja zostala opracowana na zlecenie Urzedu Gminy w
Dzikowcu.

Podstawa opracowania jest Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury

z dnia 2 wrzesnia 2004r. w sprawie szczegolowego zakresu i formy
dokumentacji projektowej, specyfikacji technicznych wykonania i odbioru
rob6t budowlanych oraz programu funkcjonalno uzytkowego.

. Celem opracowania jest utwardzenie stabilizujace nawierzchnie drogi dojazdu do
gruntéw rolnych na odcinku 800 mb w miejscowosci Wilcza Wola gmina

Dzikowiec potozonej na dziatce nr ewidencyjny 2605, 2808

Inwestorem jest Urzad Gminy w Dzikowcu przy wspotfinansowaniu przez Fundusz
Ochrony Gruntéw Rolnych. Jest to droga polna polozona na gruncie rodzimym,
jakim sa piaski drobnoziarniste. Nawierzchnia gruntowa zdegradowana, liczne
wyboje i koleiny. Droga o charakterze szlakowym bez rowow przydroznych
odwadniajacych korpus, czgsciowo porosnigta trawg 7 wyraznie zaznaczonymi
wzdluznymi bruzdami i licznymi wybojami powstatymi na skutek sptywu wod
opadowo roztopowych oraz dojazdu sprzgtem rolniczym.

Aby zapobiec dalszej destrukcyjnej dziatalnosci wod opadowych i roztopowych w
okresie wezesno wiosennym oraz tworzeniu si¢ bruzd, wybojow 1 kolein przewiduje
si¢ stabilizujace utwardzenie odcinka 800 mb nawierzchni drogi tluczniem
kamiennym o granulacji od 0 — 63 mm, warstwa Srednie] grubosci 10 ecm  ( po
zageszezeniu) i pasem szerokosci 3,0 m z jednoczesnym zamknieciem nawierzchni
warstwa grysowo-mialowa , z odpowiednim podiuznym wyprofilowaniem
powierzchni oraz porzecznymi spadkami 2% w kierunku poboczy gdzie wody
opadowo-roztopowe beda zanikaly poprzez wsiakanie w grunt.

W/w zakres robot ma na celu poprawienie komfortu komunikacyjnego 1
zwickszeniu bezpieczenstwa uzytkownikow ruchu.

Dane do projektu przyjeto na podstawie pomiaru w terenie i protokotu uzgodnien z
dnia 11 07 2017 roku natomiast ceny do kosztorys na podstawie Srednich cen

rynkowych z pierwszego kwartatu 2017 roku.




PRZEDMIAR ROBOT

,Modernizacja drogi dojazdowej do gruntow roinych

nr ewid. 2605, 2808 w miejscowosci Wilcza Wola”

Lp. Fausty Opis robot Je.d " | Ilos¢ robot
wyceny miary
1. KNR 2-31 Mechaniczne profilowanie i zaggszczanie
0103-04 podtoza pod warstwy konstrukcyjne m* 2800
nawierzchni w gr. kt. I-IV tj: 800 mb x 3,5 m
szer.= 2800 m’
2. KNR 2-31 Wyrdwnanie istniejacej podbudowy ttuczniem m’ 30
0107-01 kamiennym sortowanym z zageszczeniem
mechanicznym - ér. grub. warstwy po zageszcz. do
10 cm
3. KNR 2 Nawierzchnia z ttucznia kamiennego
010205-02 | warstwa dolna gr 10 cm z tfucznia
niesortowanego 0+63mm wykonana
samojezdnym rozscielaczem kruszywa z m’ 2400
zamknieciem powierzchni mieszankg grysowo-
miatowa tj: 800 mb x pasem szer. 3,0m =
2400m’
4. KNR 2 Reczne formowanie poboczy, wraz z
311402-01 | uzupetieniem gruntem lokalnym
(zabezpieczenie nawierzchni jezdni przed m? 400

rozjezdzaniem) tj. 800 mb x 2 strony pasem 0.2
m = 400 m’

Opracowat:
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»Modernizacja drogi dojazdowej do gruntéw rolnych o nr
ewidencyjnym 2605, 2808 w miejscowosci Wilcza Wola”

SPECYFIKACJA TECHNICZNA

Nazwa zadania

»Modernizacja drogi dojazdowej do gruntéw rolnych o nr
ewidencyjnym 2605, 2808 w miejscowosci Wileza Wola”

Adres obiektu

Wilcza Wola
Gmina Dzikowiec , powiat Kolbuszowa
wojew6dztwo Podkarpackie

Zakres projektu

I

»Modernizacja drogi dojazdowej do gruntéw rolnych o nr
ewidencyjnym 2605, 2808 w miejscowosci Wilcza Wola”

Kod CPV

45200000-9 — Roboty w zakresie inZynierii ladowej

45233120-6 W zakresie drog i uksztaltowania terenu

Inwestor

Gmina Dzikowiec przy wspolfinansowaniu przez Fundusz
Ochrony Gruntow Rolnych UM w Rzeszowie

36-122 Dzikowiec, Dworska 62

tel. +48 17 22 74 4508

ﬁpracowal

Teofil Ksigzek — Upr. Bud. Nr M-/152/83
Urzad Wojewédzki Rzeszow




PRZEDMIOT SPECYFIKACJI TECHNICZNEJ

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania
odbioru robét drogowych — nawierzchniowych dla »Modernizacja drogi dojazdowej do
gruntéw rolnych o nr ewidencyjnym 2605, 2808 w miejscowosci Wilcza Wola”

ZAKRES STOSOWANIA SPECYFIKACJI TECHNICZNEJ

Specyfikacje¢ techniczna jako cze$é Dokumentéw Przetargowych i Umowy, nalezy
odczytywaé i rozumie¢ w odniesieniu do wykonania Robét opisanych w pkt. 1.1.

OKRESLENIA PODSTAWOWE

Okreslenia podane w niniejszej specyfikacji technicznej s zgodne z obowiazujacymi
odpowiednimi Normami Technicznymi (PN i EN-PN), Warunkami Technicznymi
Wykonania i Odbioru Robot (WTWOR) i postanowieniami Umowy.

Ponadto:

-droga-planowo zalozony i umocniony pas terenu przeznaczony dla swobodnego ruchu,
o nawierzchni gruntowej lub utwardzonej,

-pas drogowy- odpowiednio zagospodarowany pas gruntu przeznaczony na lokalizacje
drogi i jej urzadzen,

-nawierzchnia drogowa-warstwa ulozona na podlozu gruntowym, shluzaca do
zapewnienia dogodnych warunkéw ruchu, skladajjca sie z podbudowy i warstwy
nawierzchniowej /jezdnej/,

-skladowisko- miejsce tymczasowego lub stalego magazynowania materialow z
rozbiorki, pozyskanie i koszt utrzymania obciaza Wykonawce.

OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE ROBOT

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jakosé ich wykonania oraz zgodnos¢ z
postanowieniami Umowy, Specyfikacji Technicznej i poleceniami Inspektora Nadzoru.

MATERIALY

Materialami stosowanymi przy wykonaniu robét bedacych przedmiotem niniejszej
Specyfikacji Technicznej sa:

1) materialy kamienne wg - PN-84/5-96023.

a/ thuczen kamienny niesortowany # 0 — 63 mm
b/ kliniec kamienny
¢/ mial kamienny

Wszystkie materialy i urzadzenia przewidywane do wbudowania bedg zgodne z
postanowieniami umowy i poleceniami Inspektora Nadzoru.

Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za spelnienie wymagan iloSciowych i jako$ciowych
materialow dostarczanych na plac budowy oraz za ich wlasciwe skladowanie i
wbudowanie zgodnie z zalozeniami specyfikacji.

Do realizacji zaméwienia nalezy uzy¢ nowych materialow atestowanych, z certyfikatem
oraz aprobatg techniczng wymienionych w przedmiarze robét zaakceptowanych przez
Inspektora Nadzoru. Wykonawca dostarczy atesty uzywanych materialéw
Inspektorowi Nadzoru.



NORMY

1. PN-B-06050 Roboty ziemne budowlane

2. PN-88/B-06721 Kruszywa mineralne.

3. PN-87/8-02201 Drogi samochodowe. Nawierzchnie drogowe. Podzial, nazwy i okreslenia.
4. BN-80/6775-03/01 Elementy nawierzchni droég.

SPRZET

Do wykonania robét bedacych przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej stosowa¢
nast¢pujacy, sprawny technicznie i zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru sprzet:

- walec samojezdny wibracyjny — 7,5

- rowniarka samojezdna 74 kW /100 KM/

- samojezdna rozkladarka kruszywa

- samochdd ponda 5.0 t.

Wykonawea jest zobowiazany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktéry nie spowoduje
niekorzystnego wplywu, na jakos¢ i srodowisko wykonywanych robét.

Wykonawca dostarczy Inspektorowi Nadzoru kopie dokumentéw potwierdzajacych
dopuszczenie sprz¢tu do uzytkowania zgodnie z jego przeznaczeniem.

WYMAGANIA W ZAKRESIE PRAWIDEOWOSCI WYKONANIA
ROBOT I ICH ODBIORU PRZEZ INWESTORA

NAWIERZCHNIA Z TLUCZNIA KAMIENNEGO

Dowo6z materialu na miejsce wbudowania odbedzie si¢ transportem samowyladowczym.
Thuczen kamienny do budowy nawierzchni winien odpowiada¢ normom:

PN- 84/5-96023 i PN-S- 96023 (20)

Kliniec i mial kamienny wg normy PN-B-11112 (15)

Wskaznik zagegszezenia nie mniej niz 0,95 wg normy PN-B-778931 (12)

Material kamienny nalezy rozécieli¢ samojezdnym roz$cielaczem réwnomiernie na calej
szerokosci jezdni, tak aby po zageszczeniu walcami uzyskaé projektowang grubosé.
Warstwe tlucznia nalezy zaklinowa¢ klincem kamiennym z dodatkiem frakcji mialowej.
Zageszczenie nawierzchni przy przekroju daszkowatym rozpoczyna¢ od dolnej
krawedzi pasami podluznymi cz¢Sciowo nakladajacymi sie z sukcesywnym
przesuwaniem si¢ kierunku osi jezdni.

Zageszczenie nawierzchni przy przekroju jednostronnym rozpoczynac od krawedzi
nizszej z przesuwaniem pasami cz¢Sciowo nakladajacymi si¢ do strony wyzszej.
Zageszezenie wykonane bedzie walcem stalowym, gladkim i walcem wibracyjnym.
Zaggeszczenie nalezy kontynuowaé do osiggnigcia wymaganego wskaznika. Ewentualne
zaglebienia w nawierzchni uzupelnié¢ poprzez spulchnianie podloza oskardem, dosypanie
Kruszywa i ponowne zageszczenie.

Nawierzchnia powinna by¢ pielegnowana przez okres 2 tygodni poprzez zraszanie woda
i przekladania paséw ruchu w celu réwnomiernego zajezdzania.

. Nawierzchnia powinna by¢ ulozona na podlozu zapewniajgcym nie przenikanie
czastek podioza do warstw wyzej polozonych. Sprawdzenie réwnosci nawierzchni
nalezy wykonywac lata 4-metrowa,w co najmniej dziesieciu losowo wybranych
miejscach na kazde 1000 m2 odebranej nawierzchni.



BADANIA JAKOSCI ROBOT W CZASIE BUDOWY

Badania jakosci robot w czasie ich realizacji nalezy wykonywaé zgodnie z wytycznymi
wlasciwych WTWOR oraz instrukcjami zawartymi w Normach i Aprobatach
Technicznych dla materialéw i systemow technologicznych.

Ponadto:

-badania grubos$ci nawierzchni - sprawdzenie grubosci nawierzchni nalezy wykona¢

co najmniej w jednym losowo wybranym miejscu na kazde 1000 mi} odbieranej
nawierzchni. Grubos¢ warstwy nawierzchni nie moze sie réinié od projektowanej wiecej
niz £10%.

Roéznice pomiedzy pochyleniami rzeczywistymi a projektowanymi nie powinny by¢
wigksze niz 0.2 %.

OBMIAR ROBOT

Ogélne zasady i wymagania dotyczace obmiaru robét podano w specyfikacji
technicznej,, wymagania ogélne”.

Roboty objete niniejsza specyfikacja techniczna obmierza si¢ w jednostkach : m?
powierzchni nawierzchni, m* -objetosci wykopéw,

Obmiar robét okresla ilo$¢ wykonanych robét zgodnie z postanowieniami umowy.

ODBIOR ROBOT

Celem odbioru jest protokolarne dokonanie finalnej oceny rzeczywistego wykonania
robot w odniesieniu do ich ilo$ci, jako$ci i wartosci.

Gotowos¢ do odbioru zglasza Wykonawea pisemnie.

Odbior jest potwierdzeniem wykonania robét zgodnie z postanowieniami Umowy oraz
obowigzujacymi Normami Technicznymi (PN,EN-PN).

Komisja odbierajaca Roboty dokona ich oceny Jakosciowej na podstawie przedlozonych
dokumentéw, wynikéw badan i pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodnoS$ci wykonania
robot z rysunkami i specyfikacjami.



